Avtonics [m] Especificaciones @ Dimensiones (Unidad:mm)

Series TC4S [TCasP _ [TCay [TCam [TC4H [Tcaw  [TCAL eSerie TC4S eSerie TC4SP 6 792 eSerie TCAW
CONTROLADOR DE TEMPERATURA Ao [ 100-240VCA 50/60Fz -
imentacion [ a/ce 24VCA 50/60Hz, 24-48VCC 048 6 645 048 ‘ 585 045 9% 6 64.5
S E RI E TC4 Rango de voltaje disponible |90 a 110% rango nominal
Consumo ‘C/—\ Max. 5VA (100-240 VCA 50/60Hz, 24VCA 50/60Hz) e — ) = — a — 19
de energia | CA/CC Max. 3W (24-48 VCC) — — = ~
Método del display 7 Segmentos(Rojo), Otro display(LED Verde, Amarillo, Rojo) . = Q ”]]]]]]] — = 2 g H]]]]]]]]]] 3
Tamafio del caracter 7.0%15.0mm [74%150mm] 95X 20.0mm |95 20.0mm [ 7.4 X 14.6mm | 11.0X220mm = T =0 g &0 =
c € GNUS Tipo de RTD DPt100Q, Cu50Q(max.5 de resistencia de linea permitida por cable). — — N — — s
entrada  |[TC K(CA), J(IC), L(IC) .
Precision RTD « Atemperatura ambiente (23°C + 5°C): (+ 0,5% PV06 + 1°C, seleccione la mas alta) + 1digito 84
del display*" Tc « Fuera del rango de temperatura ambiente: (+ 0,5% PV6 + 2°C, seleccione la mas alta) + 1 digito 7 77
# Para la serie TC4SP, agregar +1°C por precision estandar.
Salidade |Relay 250VCA3A 1a f
control SSR 12VCC + 2V 20mA Max. — o
Salida de alarma AL1, AL2 Relevador: 250VCA 1A 1a(3¢TC4SP, TC4Y tiene solo AL1.) — 0 © eSerie TC4H eSerie TC4L
Mstodo de control Control ON/OFF P PI, PD, PID L - 48 6 64.5 296 6 645
Histéresis 1a 100°C/°F(0.1 a 50.0°C/°F) variable N ‘ N ‘
Banda proporcional(P) [0.12999.9°C/'F i i
Tiempo integral(l) 029999 seg. 6 645 === Em === =
Tiempo derivativo(D) 029999 seg. U — E = e — =
Muchas gracias por elegir los productos Autonics. ;e_n’qd_o de contlrol(T) gg a 1(2)88769 ——— i === o 2= 7
: H H einicio manual Oa .0% — — = o — — =0 = = -
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto. Periodo de muestiesT100ms ? ==1Lr === f- === g
R R Rigidez \CA 2000VCA 50/60Hz 1min.(entre los terminales de entrada y terminales de alimentacion). — = = B © = == == ] : > o= = = >
E Precauclones de Segurldad eléctrica \CA/CC 1000VCA 50/60Hz 1min.(entre los terminales de entrada y terminales de alimentacion). : ~ — = = ; B — = —= ; )
Vibracién Amplitud de 0.75 mm a una frecuencia de5 a 55Hz (por1min.) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas = = = ), © H — = = 4 H == W
% Por favor guarde y revise las instrucciones antes de usar la unidad. Ciclode |Mecanico |OUT: mas de 5.000.000 veces, AL1/2: Mas de 5.000.000 veces === 0L === = === g
B ; - FE— vida de P OUT: Mas de 200.000 veces (3A 250VCA carga resistiva) e — = = [ — = = [©
X Por favor 5|ga.las reglas de seguridad que se presentan a continuacion; relovador | E'éctrico AL1/2: Més de 300,000 veces (1A 250VCA carga resistiva) il ( il I
A Advertencia Puede resultar herido si no sigue las instrucciones adecuadamente. Resistencia de aislamiento |Min.100MQ (a 500VCC megger)
A Precaucién El dispositivo pued_e daﬁar_se 0, puede causar una lesion si no se siguen Inmunit.:l’ad al ruido i Onda cuad[ada de ruido por .s.imulad.or (ancho de ;_Julso 1;15).1 2kV R-fase y fefs.es ® Soporte eCorte externo del panel eCubierta terminal(Se vende por separado)
correctamente las instrucciones. Retencion de memoria | Aprox.10 afios (cuando se utiliza el tipo de memoria de semiconductor no-volatil) o Serie TC4S/TC4SP o Serie TCAY | - CUBIERTA-RSA(48 X 48mm) - CUBIERTA-RMA(72 X 72mm)
XLa siguiente es una explicacion de los simbolos usados en la operacién del manual. . Z;ng?;rgura -10 a 50°C, almacenamiento: -20 a 60°C 3 30 A i 0484 70 3
APrecaucién: Puede haber peligro o causar una lesion bajo condiciones especiales. Ambiente Humedad o . o 048.6 20 Forl — = o 5
ambiente 35 a 85% RH, almacenamiento: 35 a 85% RH 45 5 are i E|—HE [l w
| A Advertencia Tipo de aislamiento Doble aislamiento 6 aislamiento reforzado (marca: [O], rigidez dieléctrica entre la medicion ~ 60 [a) [t}
- — - - - parte de entrada y la parte de energia: 2kV de corriente alterna, corriente CA/CC 1kV) 3
1. En caso de usar esta unidad con maquinaria (Nucl equipo méd hiculos, trenes, aviones, " — —
L s . o . A Certificacion CE M "[—:&rg}:ﬂﬁ =) o
aparatos de combustion, de diversion o dispositivos de seguridad, etc.) es necesario instalar o © © - [} o
equipos libres de fallas o si lo requiere contactenos. Peso*? Aprox. 141g | Aprox. 123g | Aprox. 174g | Aprox. 204g| Aprox. 194g | Aprox. 194g | Aprox. 2549 3 ® - < = ¥ E = =
Si no podra haber peligro de dafios serios, fuego o pérdida de propiedad. (Aprox. 94g) | (Aprox. 76g) | (Aprox. 85g) | (Aprox. 133g) | (Aprox. 122g) | (Aprox. 122g) | (Aprox. 155g) < ] =
2. Instalar la unidad en un panel. %1: Termopares L(IC), RTD Cu50Q “ 98 =
Puede causar un choque eléctrico. - Temperatura ambiente (23°C + 5°C): (PV + 0.5% 6 + 2°C, el mayor) + 1 digito - 25
3.No tar terminales, insp o reparar esta unidad cuando se encuentre encendido. « Fuera del rango de la temperatura ambiente: (PV £0.5% ¢ +3°C, el mayor) +1 digito 55 15 © Serie TC4M, TC4W, TC4H, TC4L Unidad B c D
Puede causar un choque eléctrico. Para la serie TC4SP, agregar +1°C por precision estandar. [ Model
4. Cablee apropiadamente después de revisar el numero de terminal. %2: El peso en paréntesis no esta incluido el peso de los envases. 21 :; - - . - « CUBIERTA-RHA + CUBIERTA-RLA(96 X 96mm)
Puede causar un incendio. ¥ La resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelacién o condensacion. Y TC4S  |Min.65 |Min.65 |45%° |45% (48 X 96mm, 96 X 48mm )
5. No desarmar el cuerpo. Por favor contactenos si lo requiere. - — TC4SP |Min. 65 |Min.65 |45%¢ |459° | 47.2 <4 94 3
Puede causar urj ?hoque eléctrico o un incendio. E] Descri pcion % 56 5 Toav Min 91 |Min 40 |68y |315% - - - -
| A Precaucién | TC4M  |Min.90 |Min.90 |e8% |68%
1. Esta unidad no se debe de usar en exteriores. - R » ) ] 5]
Puede acortar el ciclo de vida del producto o causar un choque eléctrico. 1 TC4H Min. 65 |Min. 115 |48%" |92 g MRS 2 S| 3
2. Usar un cable de mayor calibre a 20 AWG (0.50mm?) y debera de usar un perno de rosca apretandolo 3 TC4W  |Min. 115 |Min. 65 [92%° |45%°
con fuerza de entre 0.74N-m a 0.90N-m. N R
Puede provocar mal funcionamiento o fuego por falso contacto. 2 TCAL Min. 115 |Min. 115 |92%° |92%

3. Por favor tome en cuenta los rangos especificados.
Puede acortar el ciclo de vida del producto y causar un incendio.
4. No use la carga mas alla de la capacidad de conmutacién nominal del contacto a Relevador.

&{%@I

5. Indicador de salida de Control/Alarma

1. Display de temperatura:

Puede causar fallas de aislamiento, fundicion de contacto, falla de contacto, rotura de relé, incendio, etc. Modt RUN: Disoray do & ‘ wual (PV) OUT - lluminars “o 1 Salida e Control
5. Al limpiar la unidad, no use agua o solventes organicos. Use toallas secas. ¢ Modo - Display de temperatura actual ° - lluminara cuando fa Salida de tontrol se i P H H -
Puede causar un choque eléctrico o un incendio. e Modo de ajuste de parametros: Display de  encuentra encendida(Salida de Control Principal). E ColneXIloneS X . i X (m] Seleccion de salida drive SSR(SSRP)[ 55rA ]
6. No use esta unidad en lugares cerca de amables o gas explosivo, humedad, rayos directos del parametros o _ ) é’\%ﬁ?/‘é‘;;gé‘s? tla Igallda de codntrol SER'\(;\o/mo XLa serie TC4 tlen§ ambas 'salldas', principal y SSR. Pugde selec'mona'r el modelo dePend'endo de sus « Proporc iona alta prec is ion y un control de tempera tura efectivo en ambas s alidas, tanto de corriente (4-20mA)
sol, calor radiante, vibracion e impacto, etc. 2. Indicador de desviacién, Indicador Auto-tuning: mayora3.0% esta lampara prende cuando MV es necesidades. El tipo de bajo voltaje es capaz de seleccionar Salida drive SSR de salida a relevador. como lineal (control de ciclo y control de fase).
Puede causar un incendio o una explosion. Muestra la temperatura actual (PV) basado en la A " eSerie TC4S eSerie TC4SP - La Salida drive SSRP se puede seleccionar del control estandar ON/OFF, control de ciclo, control de fase al utilizar
7. No permita la entrada de polvo o residuos de cables en la unidad. temp. de ajuste (SV) por LED. .Alf\1l7/1A/L/-\2L§e ;:'xgi;:ncgsggsdlizzsal'das de alarma salida de voltaje SSR estandar.
Puede causar un incendio 0 mal funcionamiento. . . No | Tiempo de desv. PV Display de desviacion 6. Tecla : Se usa para ingresar en el grupo 1sza‘|;gacs;5 O E] SALIDAAL1: @— SALIDAALT™ - + Seleccionar solo un control ON/OFF estandar [Stnd], un control de ciclo [[9L] o un control de fase [PHAS] en
8. Por favt(;ir c'ablee a;:ropladamente después de revisar la polaridad de la terminal al conectar el 1 |Sobre 2°C A indicator on de ajuste de parametros, regresar al modo RUN 20mA M. 250VCA 1A Ta sAunAaRelegi (:) ( ) ?{sovcmua el método de salida drive del grupo 2 de parametros SSrM. Para el control de ciclo, conectar SSR turn-on cruce
sensor de temperatura. ’ ’ PR 250VCA 3A 1, + 4 i il i
sensor do ter u;; o o una explosion 2 |sobre 227G = indicator on moverse o cambiar de parametros y almacenar O 220,;:22,1\;2‘; a @ 9 s plor ct:erp (también se encuentra disponible el SSR turn-on aleatorio). Para el control de fase, conectar SSR turn-on
- N § s . . . . o indi lores de ajuste. H : aleatorio. A
9. Para instalar las unidades con aislamiento reforzado, use la alimentacién de la unidad cuyo nivel de 3 |Bajo-2°C ¥ indicator on var ) ) TC RD B O (:). iad Controlador de Temp.  g3ida de voltaj Médulo SSR
" . P - ! . . . L 7. Ajuste : Se usa al ingresar en el modo de cambio B' RTD_TC 3 T alida de voltaje J|[1.
aislamiento basico esta asegurado. (La Serie TC4SP solo es de aislamiento basico.) El indicador de desviacién (A, mm, ‘y ) parpadea dell valor de ajuste. Cagmbio ' modificacion de digitos. E}_EALIDMREIMM@ k - . {) 20mA Max SSR 12VCC 5
. cadfa segundo al operar con auto tuning. 8. Tecla de entrada digital: Pulse las teclas [M¥] + - E] 250VCASAta @ B * ’@ - %)A@
(m] Como espeCIflcarlo 3. Indicador de temperatura de ajuste(SV): por 3 seg. para operar la funcion ajustada(RUN / A E] A 4.( ) (:)47 hd
Presione una vez cualquier tecla frontal para revisar 2 ’ o w1 L E] @ s SENSOR FUENTEX!
E@@@-E o cambiar la temperatura de ajuste actual(SV), el STOP, reinicio de salida de alarma, autosintonia) en | FUENTE " ) SENSO -240VCA 5VA 50/60Hz
indicador de temperatura de ajuste se encenderay |2 tecla de entrada digital. 24VCASVA 0601z ZVCASVASDGOHz
el valor de ajuste preestablecido parpadeara.
. : _qi : 4. Indicador de unidad de temperatura (°C/°F): Serie TC4 Serie SRH1
Salida de control N__|Indicador - Sin salida de control Muestra la unidad de temperatura actual. eSerie TC4Y eSeries TC4H,TC4W,TC4L Al ®
Salida de contacto de relevador + imentacion
R
Salida drive SSR*’ SALIDAALT : Main OUT:
Alimentacion 2 |22VCA 50/60Mz 24.46V0C E Sensor de entrada y rango de temperatura 250VCA1ATa 250VCA3A 1a E] @ XAl selecc ionar el modo d e control de fase o d e ciclo, la alimentacion d ebe de ser la misma tanto
5 e
2 Sensor de entrada | Display | Rango de Temp.(°C) | Rango de Temp.(°F) [0/ E] _para la carga como para el controlador de temperatura.l ) .
4 |100-240VCA 50/60Hz K(CA) oCA 150 1200 5822192 1/2|3[4 E] @ X En caso de seleccionar el control PID y los modos de salida de control de fase[PHAS J/ciclo[ £9CL ], el ciclo
- de control [T] no se podra ajustar.
N |Sin Salida de Alarma Termo. 1 y1c) JiC |-30a500 222932 B oare ajust . o
Salida de alarma pares SALIDASSR: AT E] XPara modelos con alimentacion CA/CC (TC4c-02R), este pardmetro no se visualiza y solo se encuentra
1 |1 Salida de alarma L(c) Lif |-40a800 40 a 1472 SENSOR w 12vCC 22V TEX disponible para el control estandar por relevador o SSR.
2 |Salida de alarma 1 + Salidas de alarma 2%? DPti00q _FEH_|-100a400 -148a 752 e FmAMAX 1004IVCA VA SUOH (5] 1) Modo de control estandar [ 5t nd |
dPEL  |-100.0 a 400.0 -148.0 a 752.0 24-48VCC W Un modo para controlar la carga de AC ‘ﬁ%‘v"
i i6 RTD
S |DIN W48 X H48mm(Tipo terminales de conexion) CUSon CUSH |-50a 200 582392 E] la misma manera como tipo de salida | - v
SP | DIN W48 X H48mm(Tipo enchufe de 11 pines)*® CUSL 150.02200.0 58.0 2 3920 eSerie TC4M SALIDA SSR : @] SALIDAALT: m de relevador. (ON:el nivel de salida ~ OUT N OFF oN OFF
Y |DINW72 X H36mm - - - - - Joathiod BIVCAIATa /, de100%, OFF: Nivel de salida de 0%)
Tamaiio ., E] o SALIDAAL2: 2)Modo de control de ciclo [£4CL
M |DIN W72 X H72mm (m] Instalacion 250vcAtATa Y ;
E}—k Es un modo para controlar la carga ( (‘ ‘ l‘ “‘ d“ ‘ “
H DIN W48 X H96mm eSeries TC4S/SP (48X48mm) eSerie TC4Y(72 X 36mm) eOtras series E] o B _RTD_TC mediante conmu tacién de la salida  AG 7 ( ) 3
W | DIN W96 X H48mm . B 2] (101 e rernson 122] (Apagar/Encender) TYVREVTVREY VY
L DIN W96 X H96mm @ 250VCA3A1a B de acuerdo al rango de salida dentro : i
Digito ‘ < snéré;xssm@« E] smmm:)_@ AB S, del ciclo de ajuste. out 50Cycle soCyde
{4 ‘9999(4 Digitos) ‘ R RN Jratvehing 20VCA1A T/, oo’ @ A Hay una mejoria en los arménicos
Tipo de ajuste T ¥§ X A © E] SALIDAAL2: S00Z4VAC 5VA S0k SENSOR producidos por la conmutacion ( 50% 80%
il 250VCA 1A 1; .
item 1 C ‘Ajuste por teclas frontales ‘ §Ss E}’k a\@ g:\ﬁ\;{g\g\;"ovmm Tipo cruce por cero )
} T ‘Controlador de temperatura ‘ N N ¢ B R TC 3)Modo de control de fase [ PHAS]
%1- . . . . N N §§\ SALlnAaRelwdm: < B Un modo para controlar la carga PR L
X1: En caso del modelo con \{oltaje CA, permite seleccionar el método de salida drive SSR (control ON/ \§§ b ENCAA 13 s . mediante el control de la fase dentro \ ,
. OFF estandar, control de ciclo, control de fase). \ : A %1 Alimentacion CA : 100-240VCA5VA50/60Hz | del ciclo medio de CA. Control Ac ¥ v
X2: No se enouentra disponible para las Series TCASP, TC4Y. i i s A O A " Alimentacion CAICC : 24VCA 5VA 50/60Hz de serie esté disponible. Turn-on St St
%3: Los sockets para TC4SP(PG-11, PS- 11) se vende por separado. empujando con herramientas como se muestra = FUENTE @ “SEnsor : Lo ouT il
X Las especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso arriba. ANASORE 24-48VCC 3V RANDOM SSR se debe uilizar para 10% ! 50% !
X P P P : (En caso de la Serie TC4Y, fije los tornillo de soporte.) 2048000 W este modo. o o




(@] Diagrama de flujo para el grupo de ajustes

Modo RUN |=
®

@ Pulse cualquiera de bas siguientss tectas @ | Presione [MODE| por 2seg. ® |Presione|[MODE| por 4seg

| SV setting | | Grupo de parametros 1[PA- ] | | Grupo de parametros 2[FA- 2] |
’ Presione ‘Presione MODE] por 3seg
1) [V AL1 alarm temperature Tipo de entrada

B ! (Deviation/absolute value) setting
: =T 1 AL2 alarm temperature
: i (Deviation/absolute value) setting

" AE | Auto tuning ON/OFF

Unidad de temperatura

Ingreso o de blas
(correccién de lectura de sensor)

: H Ingreso de Itro digital
: P | Proportional band

Limite bajo de SV

! Integral time setting Limite alto de SV

: d Derivative time setting Tipo de op eracion de control

EGE: i Manual reset(Normal deviation correction)
i setting

i HY5 i ON/OFF control hysteresis setting

Método de control

Tipo de Salida de Control

Método de salida de SSRP*!

No se muestra para CA/CC.

% Si no pulse ninguna tecla durante 30 segundos, se vuelve al
modo RUN automaticamente y el valor ajustado del parametro
no se puede cambiar.

X Los parametros marcados dentro de udieran no a parecer
dependiendo de algunosajustes de parametros previos

Al presionar una vez cualquier tecla en el modo RUN,
se avanza al grupo de conguracion de parametros del valor
de ajuste(SV).

@A presionar la tecla por 2 seg en el modo RUN,
se avanza al 1er grupo de conguracion de parametros.

@A presionar la tecla por 4 seg en el modo RUN,
se avanza al 2do grupo de conguracion de parametros.

@Se mostrara el primer parametro en pantalla cuando avanza
al grupo de conguracion de parametros.

®Presione la tecla por 3 seg en el grupo de conguracion
de parametros, para regresar al modo RUN.

(Excepcion: Presione una vez la tecla MODE en el grupo de
ajustes del valor de ajuste, regresa al modo RUN.)
ePresione nuevamente la tecla dentro de 1 seg después de regresar al modo RUN al presionar la tecla

por 3 seg, avanza al primer parametro del grupo de ajustes previo.

o Ajuste de pardmetros
Grupo 2 de ajustes ]ﬁ [Grupo 1de ajustes] - [Gmpo de ajustes del valor de ajuste
« Ajuste los parametros como se muestra, tomando en cuenta la relacién de parametros en relacién con cada grupo de ajustes.
*Revisa el valor de ajuste de parametros después de cambiar el pardmetro del grupo 2.

% El indicador muestra los parametros sombreados del grupo de ajustes 2.

%EI modo de operacion de alarma (AL - !, AL - 2) del grupo de ajustes 2 decide mostrar acorde al tipo de salida de
alarma.

% Si el modo de operacion de alarma (AL - 1, A
no se muestra el parametro.

Tiempo de Control

Modo de Alarma1

Modo de Alarma2

Histéresis de Alarma

Tiempo de monitoreo de LBA
i Banda de deteccion de LBA

Operacién de tecla de Funcion

Error de entrada MV

Bloqueo

-2)del grupo de ajustes 2 se ajustaa [AnO._/5bA.::/LbA L] [AHYS]

(w] Diagrama para el grupo de ajustes de SV
(3%Ej. Para cambiar la temperatura preestable cida de 210°C a 250°C .)

®Modo RUN(Muestra la temperatura actual)

@Finalizacion de ajuste

teclas [MOI

®Revision SV

[w] Diagrama de flujo para el grupo de ajustes

: B Presione cualquiera de las siguientes telcas |
%2: Después de revisar o cambiar el valor de ajuste en cada
parametro, presione la tecla para guardar y avanzar al
siguiente parametro a modicar.
%3: Se mostrara si el parametro de método de control[. - ~d] de grupo 2 se
ajusta como [P d].
X Presione la tecla por 3 seg. para regresar al modo RUN
lquier parametro.
Puede que no se muestre este parametro, dependiendo del ajuste
de otros parametros.
Rango de ajuste: Alarma de desviacion (-[F.S]~[F.S],Alarma de valor
absoluto (Rango de entrada)
3 En caso de que el modo de operacion de alarma(AL - £) se congure
como [ArD.-/56A1:/L LAY, no se mostraran parametros.

Presione

X Cuando se encuentra en ON, auto-tuning empieza a
funcionar, y se ajusta como OFF autométicamente al
finalizar la operacion.

XEl Indicador fron tal de la desviacion ( A, mm, V)
(ciclo:1s) parpadeara durante la funcién de auto tuning.

Banda Propocionali
| P18

0 100 | Rango de ajuste : 0.1 to 999.9°C/°F

e

Tiempo Integral

‘a8 Rango de ajuste : 0 ~ 9999 seg.

| ‘ ! }——4 004ao ‘ xLa operacion integral se APAGARA cuando el valor de ajuste sea "0".
e

: Tiempo Derivativo a8 Rango de ajuste : 0 ~ 9999 seg.

d w La operacion derivativa se APAGARA OFF cuando el valor de ajuste sea "0".
1 1

Reinicio manual Rango de ajuste : 0.0 ~ 100.0%

‘ ~ESE }—‘gﬂ 0500 ‘ %Se mostrara en control P/PD

=]

Hlstere5|s ON/OFF Rango de ajuste : 1 ~ 100 °C/°F(dPE.L/LUSL: 0.1 ~ 50.0°C/°F )
; % Se mostrara si el parametro de método de control[C - 7d] de grupo 2
SLEEY UDE‘ se ajust a como [onof]

@ Grupo d e parametros 2

Presione

3seg.
B

Sensor de entrada g

[oe] B3

Unidad de temperatura
Unl b |—=>

Correccién de entrada

Filtro digital de entrada
AAufF |—— >
Limite bajo de SV [S]
Su|—/— >

Limite alto de SV

[Tipo de operacion de copirol
o-Ft |— >

Método de control
5]

Tipo de salida de Control

Presione por 4seg.

[tn-6]—=»[ o00]

(-5, —EL»[7200]

X1: B Presione cualqwera de estas
XDespués de revisar o cambiar el valor de ajuste en cada
parametro, presione la tecla [MODE] para guardar y avanzar
al siguiente parametro a modificar.
XPresione la tecla por 3 seg. para regresar al modo
RUN en cualquier parametro.
: Puede que no se muestre este parametro, dependiendo del ajuste

de otros parametros.
Al

X Si se cambia el sensor de entrada, se inicializaran los valores de
parametros SV,! n-b,H-5u,L-5u,AL {,ALZ,LbAL,LbAL,AHYS.

X El display Indicador de la unidad de temperatura
estara parpadeando al seleccionar la unidad deseada.

% Si se cambia la unidad de temperatura los parametros,
SV,!n-b,H-5u,L-50,AL |,ALZ, LbAE, LbAb
AHYS5se |n|(:|aI|zan.

Rango de ajuste: -999 to 999 [dPE. L/LUS. L:-199.9 to 999.9]

Rango de ajuste: 0.1 a 120.0 seg.

X Ajusta el tiempo promedio para el movimiento por valor de entrada.
Afecta el control y el valor del display.

Rango de Ajuste : Cuando se usa el rango de cada

sensor

¢Permite el ajuste de rangos[ L - 5u<H-5u -1 digif]

%Al cambiar el valor limite de inferior SV, si SV <
L-5u, SV seinicializa como L - 5u.

Rango de ajuste : Cuando se usa el rango de cada

sensor

% Permite el ajuste de rangos[H- 5u <L -5u +1 digif]

Al cambiar SV valor de limite alto, si SV >

H-5u, SV se inicializa comoH-5u.

X Cuando se cambia la operacion de salida de control,
se inicializa ErAu.

XEn la conguracién del
tipo de entrada del
sensorf} n-t], el ajuste de
los limites de temperatura
bajo/alto para SV seran
ajustados como min./max.
del rango de temperatura
del sensor.

XCuando se cambie el tipo de control, ErAu
inicializara (La salida de control MW estéa por debajo
del 100%) y d! -t se apagara automaticamente.

55r | XSolo opera con la salida seleccionada entre el Relé 0 SSR.
\ ; : : :
4 i - % Se visualiza cuando se selecciona la
Método de Salida drive SSRP salida de control [yt ] como [55 - ].

jb{ Curt j«» PHAS|

55r.A no se visualiza en el modelo de

alimentacion CA/CC (TC4[ H 2R).

Rango de ajuste:0.5 a 120.0 seg.

%Si la salida de control [oiE ] se ajusta como [-L 4], el valor de fabrica es
20.0 seg, o se ajusta como [55r ], el valor de fabrica es 2.0 seg.

% No se mostraré cuando [55r.7] se ajuste como [[HLL/PHAS].

%Presione la tecla

| 1

[lpara convertir el

modo de operacion
de alarma en opcién
de alarma.

A b |
1
| Opcién de alarma

Funcién de la tecla de operacion

X Igual que el anterior [AL - 1].
% Cuando se cambia la operacion a 1 alarma, 2 alarmas, se inicializa la
temperatura de la alarma.

Rango de ajuste: 1a 100 ‘C/°F (dPtL/CHSL: 0.1 ~50.0°C/°F )
%Si el modo de operacién de alarma (AL - |, AL -2) del grupo de ajustes 2 se
ajustaa [ARD.-/5bAI}/LbA.L}] se muestra cuando el modo pardmento [AHY.5]

Rango de ajuste: 0 a 9999 seg.(Se ajusta automaticamente con auto-tunning)
XEl pardmento [L bAL ] se muestra cuando el modo de operacién de alarma
[AL- {,AL-2] grupo de ajustes 2 se ajustan como [LbA::].

Rango de ajuste: 0 a 999°C/°F (dPt.L /LUSL 1 0.0 a 999.9°C/°F)

(Se ajusta automaticamente con auto-tunning)

% Cuando el modo de operacién del alarma [ AL - |, AL - 2] del grupo de
ajustes 2 se ajusta como alarma de rotura de lazo(LBA)[ LbA:i: ], y el
parametro [ bAE] no se ajusta como 0, se muestra el pardmetro[L b.Ak]

[ -] B

aofF

AE:

A Al
Stgp\\ ALrE \

LrE no se muestra en los modelos de salida sin alarma.

m Alarma[ AL - !/AL-2 ]

’ F’ Hay dos alarmas que operan individualmente. Se puede ajustar
Operacién . operacion de alarma combinada y opcion de alarma.
de alarma:’_ T—Opcit’)n de alarma Use la tecla de entrada digital (ajuste como AL.-£), apague la

. alimentacion y reinicie esta unidad para realizar operaciones de alarma.
eOperacion de alarma

(m] Correccion de entrada [/ n-k ]

Controlador por si mismo no tiene errores, pero puede haber error de sensor de temperatura de entrada

externa. Esta funcion es para la correccion de este error.

Ej) Sila temperatura real es de 80°C pero el controlador muestra 78°C, establezca el valor de la entrada de
correccion [ n-b] como 'D32"y el controlador muestra 80°C

X Como resultado de la correccion de la en trada, si el valorde temperatura (PV) es sobre cada rangode
temperatura de entrada del sensor, muestra 'HHHH'G "LLLL".

%Cuando se vuelve a aplicar la secuencia de espera para secuencia en esperal, alarma de enclavamiento
y secuencia en esperal: EncendidoCuando se vuelve a aplicar la secuencia de espera para secuencia en
espera2, alarma de enclavamiento y secuencia en espera2: Encendidoa cambio de temperatura ajustada,
temperatura de la alarma [AL {, AL 2] u operacion de alarma [AL |, AL 2], switcheo de modo de PARO a modo
RUN.

eSensor de alarma de rotura
Es una funcién para ENCENDER la salida de alarma cuando se corta o abre la linea. Es posible revisar la
rotura de sensor usando contactos de relevador para salidas de alarma o la sefial audible.

Es seleccionable entre alarma general [S5AA] o alarma de enclavamiento [SbAL].

eAlarma por ruptura de lazo (LBA)
La funcién LBA es para diagnosticar una temperatura anormal del sistema de control. Para el control de
calefaccion (control de enfriamiento), cuando la salida de control MV es de 100% (0% para el control de
enfriamiento) y el PV (valor de proceso) no incrementa sobre la banda de deteccion LBAy [L AL ] durante
el tiempo de monitoreo LBA [L bAE ], o cuando la salida de control MV es de 0%(100% para control de
enfriamiento) y el PV no decrece debajo de la banda de deteccion LBA [L bAb] durante el tiempo de
monitoreo LBA [L bAE ], la salida de alarma se ENCIENDE.

%Cuando el tipo de controlc [ - #d] esta como anaf , Ak NO se muestra, | 16MPE-  Tiempo de Tiempode Tiempo de Tiempode Tiempo de
La salida de control MVen caso Rango de ajuste: 0.0 a 100.0% ratura monitoreo LBA! 1 monitoreo LBA'momtoreo LBA! + monitoreo LBA ' onitoreo LBil !
%0.0/100.0% se muestra cuando el parametro de control (£-Ad) del sV ' ! y y ’ ! N\ ,
grupo de ajustes 2 se ajusta como [onoF]. ! ! ' ! Banda de !
% Cuando se cambia el control PID a control ON/OFF, si MW se ' I ' deteccion LBA '
Bloqueo de arametms encuentra debajo del 100.0% se inicializa como 0.0%. Banda'de d Banda de \
9 s Banda de deteccion LBA . deteccién LBA !
‘ Lol ‘4’4 Salida de deteccion LBA 1 ! ! ! ! ! [ !
! A
[mopE] >
X Para el modelo indicador(TC4-N_N), solo se encuentran disponibles control MV, N\ Einlx;z?leioi E ' in\I;B]ﬁjo E E E |n\|;aBIf<\i E'ﬁempo
[oFF] Lol ! 100% — B T >
1 1 1 ' J 1 1 1 1
(w] De fabrica 0% DS : N ! :\/\I R
oSV setting eGrupo de parametros 2 _Atlarma de ! ! i ! ! I_I e
- - interrupcion
i . Ajustes d s Ajustes di
Parametro g}gfiie: de Parametro fgg:ce: e Parametro féjg:ce: e de lazo (LBA 0] )] ® 6 ® ® @ ®
_ n I n-E CA E neon Inicio de Cuando MV salida de control es del 100%, PV se incrementa mas que la banda de deteccion de
d T or control a @ |LBA [ bAb] durante LBA tiempo de vigilancia[. bAk ].
eGrupo de parametros 1 bnl b L AL- | AA LA Da® El estado de cambio de control de salida MV (tiempo de monitoreo LBA se restablece.)
& g I n-b aoo : Cuando control salida MV es 0% y el PV no disminuye por debajo de LBA deteccién banda[. bAk]
Parametro félg;::eas © “ALE 00a T FEET] @a0 durante LBA monitoreo tiempo[t. bAk ],alarma por rotura de lazo (LBA) ENCIENDE después de
TR nAu. 2 L nec tiempo de vigilancia LBA.
L 1250 =54 -0s0 AHYS o000 ®ad MV salida de control es 0% y alarma por rotura de lazo (LBA) se mantiene encendida.
ALe H-5u 1200 L bAE 0060 @a® El estado de cambio de control de salida MV (tiempo de monitoreo LBA se restablece.)
AE oF F e HEAE - hHAb 0o ®ad Cuando MV salidade controlesde100% y el PV no se incrementa més que la banda de deteccion de LBA[. Ak ] durante
o~ LbA u el iempo de monitoreo LBAJ AL ], alamma por rofura de lazo (LBA) se enciende después del tiempo de monitoreo LBA.
P 0188 Cad Pl d i -p CEoP Ga@ |CuandoMV saldadecontrolesde 100% y el PV se incrementa méis que la banda de deteccién de LBAL bAb urarteel
! - tiempodemonitoreol BA [ AL ], alarma por rotura de lazo (LBA) se apaga después del tiempo de monitoreo LBA
oooao odt rtd Ernu 0804 a@ El estado de cambio de control de salida MV (tiempo de monitoreo LBA se restablece.)
d SSrA Sknd Lol aofFF X Cuando se ejecuta auto tuning, la banda de detec_cién LBA[L bAb] Yy el tiempo de_monitoreo LBA se ajustan
rESE 0500 T . " " — N " " automaticamente basados en el valor de auto tuning. Cuando el modo de operacién de alarma [AL - 1,
XEl tipo de bajo voltaje no tiene funcion de ajuste del método de Salida AL - 2]se ajusta como alarma por ruptura de lazo (LBA) [t bAL]], banda de deteccién LBA [L bAb] y tiempo de
H4Y5 aae drive SSRP y cuenta solo con salida ON/OFF al seleccionar [55-] en monitoreo LBA [L b AL | se muestra el parametro.

la funcion de ajuste de salida de control [oUt] .

s;ie;cmn Nombre Operacion de alarma g;sg:ﬁ;;oge — |I| F| Itro dlgltal [ A H U.F ]
e T T Si la desviacio tre ol PV Si la temperatura actual (PV) esta uctuando repetidamente por el rapido cambio de sefial de entrada, re eja a MV
o OFF in ON OFF in ON 'Sf\i/ c?)sn;/::uaﬁﬁﬁeegl{: :S y un control establees imposible. Por lo tanto, la funcién del Itro digital estabiliza el valora ctual de la temperatura.
Desviacion A ySv f Por ejemplo, establecer el valor de entrada ltrodigital 0.4 segundos, y seaplica un ltrodigital para introducir valores
A7 10 |de alarma SV PV PV SV superior al valor de ajuste .
n il e ottt 100°C  110°C 90°C  100°C de la temperatura de la durante 0.4 segundos y muestran estos valores. La temperatura actual puede variarpor valor de entradaactual.
desviacion la salida de alarma e X ]
Ala desviacion: Se ajusta como 10°C. | Afla desviacion: Se austa como-10°C s encenders. (@] Control de histéresis ON/OFF [ H45 ]
Desviacién ON va OFF ONfH@OFF Si la desviacion entre el PV En caso del control ON/OFF, ajuste entre interval de ON y OFF
y SV como limite bajo es como histéresis. — —
am20] de alarma Fﬁ‘, SAV 3/ pA\‘, superior al valor de ajuste « Si histéresis es demasiado pequefia, puede causar cambios rapidos Operacion de calefaccion
ME= | de limite 90°C  100°C 100°C 110°C de la temperatura de la en la salida de control (variaciones) por el ruido externo, etc. Salida
bajo . e X N . o ) __|desviacién, la salida de alarma + En caso del modo de control ON/OFF, aunque PV alcance un de ON OFF
Baja desviacion: Se ajusta como 10°C | Baja desviacion: Se ajusta como-10°C|se encendera. estado estable, aurése produce hunting. Puede ser debido a control A
; G la Histéresis [H45] SV, caracteristicas de respuesta de carga o istéresi
. I | ST " A N = Histéresis
Desviacion ON?Hv OFF vaON gb?%‘?\giﬂgr}i;?;eszol ubicacion del sensor. Con el fin de reducir hunting al minimo, (H45)
- de alarma A A A alto es superior al valor de se requiere tomar en consireacion los siguientes factores con el < > Temp-
Ar30 de limite PV Y PV ajuste de la temperatura de la control de temperatura; Histéresis apropiada [H45], capacidad del ASV eratura
. 90°C 100°C 1oc acio i I teristicas termales, respuesta y ubicacion del sensor.
alto/bajo Baja/Alta desviacion: Se ajusta como 10°C deswaclon', la salida de alarma e — s -
j : J se apagara. li\ Reset manual[ r E 5 E ] Reset manual [FE5E]
P or resultado de control
Desviacion OFF yH T ON T Hy OFF . . . Al seleccionar el modo de control P / PD, existe cierta diferencia de P A debaio de 50.0
de alarma A A A Si PV es igual 6 mayor incl . PV al | ; juste por debajo de 50.
AAuC] |de limite PV v PV que el valor absoluto de la temperatura, incluso después que PV alcanza el estado estable como el valor de reinicio
e : I 90°C 100°C 110°C temperatura de alarma, la por que el calentador esta en aumento y el tiempode caidaes v
inverso a to/ _ o B salida se encendera. inconsistente debido a las caracteristicas térmicas de los objetos con /_ Offset
bajo High/Lower deviation: Set as 10°C trolados, tales comola capacidad de calor, lacapacidad del calentador. SV
T Esta diferencia de temperatura se denomina o set y la funcién de Offset
Valor de OFF ng ON OFF v Hf OoN Si PV es igual 6 menor reinicio manual [~ £ 5t ] esestablecer / corregir la desviacion. T
i inici o
AAsO] a’larma de SV PV que el valor absoluto de la Cuandt? PV'y SV son iguales, el valor de reinicio es de 50.0%. Ajuste sobre 50.0 como el
limite alto 90°C  100°C 100°C  110°C temperatura de alarma, la Después que el control esestable, PV es inferior SV, el valor de valor de reinicio
absoluto Valor a_bsolulo de alarma: Absolute-value Alarm: salida se encendera. reposicion es mas de 50.0% 6 PV essuperioral SV, el valor de
Se ajusta como 90°C Setas 110°C reposiciones inferior a 50.0%.
oNfHy OFF oN FHg OFF
Valor de L4 v ; iqual 6 A P (-
valor de | XA Y — SiPV s gual 6 menor @] Funcion de tecla( Y] + [A] 3seg.) de entrada digital[ &/ -5 ]
EE i : PV sV sV PV que el valor absoluto de la
limite bajo 90°C  100°C 100°C  110°C tsear;iqé):;aetuergciijlear;ma, la Parametro Operacion
absoluto Absolute-value Alam: Absolute-vae Alarm: ' OFF aFF_|No utiiza la funcin de tecla de entrada digital.
Alarma por ) Se puede pausar la salida de control o la salida auxiliar (excepto para la alarma de
_ Se encendera cuando detecta ruptura por lazo, alarma de ruptura de sensor). Presione la tecla de entrada digital
S6A0 |rotura de la d i6n del i i6
la desconexion del sensor. por 3seg para reactivar la operacion.
Sensor RUN/STOP Tecla d
ecla de
, Alarma de Estara encendido cuando . StoP t t |_l_
CBAD | e azo detecta la rotura de lazo. funcion —,_l l_l r_l etmsrggfe(ggslggl )
%H: Alarma de salida de histéresis [AHY5 ] i i
L. STOP STOP
eOpciodn de alarma
Opcién Nombre Descripcién Funcién de Esta disponible para borrar la salida de alarma porla fuerza. (Solo es cuando la opcién
AALCLA |Alarma estandar Si se trata de una condicion de alarma, la salida de alarma esta en ON. desactivacion| ALrE de alarma es alarma enclavada, alarma por secuencia de espera.)
. Si se trata de una condicién de alarma clara, la salida de alarma esta en OFF. de alam = Borrar la alarma es posible sélo fuera de rango de funcionamiento de la alarma.
AA[]b |Aarma enclavada Si se trata de una condicion de alarma, la salida de alarma esta en ON'y @ alama La alarma funciona normalmente después de borrar la alarma.
. mantiene el estado ON. (Salida de alarma HOLD) § Funcién auto tunning, es igual que la funcion de ajuste automatico [At ] del parametro1.
- — r |Secuencia de Se ignora la primera alarma y desdela segunda condicion de alarma, la alarma estandar Auto Tunnin e |(Puede ejecutar auto tuning de grupo del parametro 1 y terminar por tecla de entrada
AALLL espera 1 funciona. Cuando se suminisire energia y es una condicion de alamma, esta primera condicion 9 digital). Cuando el tipo de control [ - 7d] se establece como PID, AT se mostrara. Cuando
de alarma se ignora y desde la segunda condicién de alarma, la alarma estandar funciona. se establece como ONOF, la tecla de entrada digital [d! - t Jcambiaa OFF.
AR LD Aarma enavaday Si se trata de una condicion de alarma, opera como alarma enclavada y alarma en secuencia de
Ll . espera. Cuando se suministre energia y es una condicion de alarma, esta primera condicién de . -
secuenciaenesperd | 5larma se ignora y desde la segunda condicién de alarma, opera la alarma de enclavamiento. (m] Salida de control MV durante error de entrada de sensor [ Erau ]
_ Secuencia en Se ignorala primera alarma y desdela segunda condicion de alarma, la alarma esténdar funciona. La funcion para ajustar la salida de control MV en caso de un error abierto. Los usuarios pueden ajustar ON/OFF
ARALCLE espera 2 Cuando se vuelve a aplicarla secuencia de espera y si es condicion de alarma, la alarma de salida 0 MV en caso de un error abierto. Ejecuta la salida de control al ajustar MV sin tener en cuenta la salida de control ON/OFF o PID.
P no enciende. Después de limpiar el estado de alarma, la alarma estandar funciona.
Alarma enclavada | L@ operacion basica es igual que la alarma de enclavamiento y la secuencia en espera 1. No solo !
AALLF |y secuencia en opera por alimentacion ON/OFF, también por valor de ajuste de alarma, o cambio de opcion de E Aj USte de b I oq ueo[ Lot ]
. is ora 2 alarma. Cuando se vuelve a aplicarla secuencia de espera y si es condicion de alarmala alarma de Una funcién para evitar cambiar SV y parametros de cada grupo de ajuste. Los valores de ajuste de parametros
P salida no enciende. Después de limpiar el estado de alarma, la alarma enclavada funciona. se pueden revisar mientras el modo de blogueo se encuentre ENCENDIDO.

Display Descripcion
ofFF Bloqueo

Lol | Grupo de ajuste de bloqueo 2

tole Grupo de ajuste de bloqueo 1, 2 X[ oFF ], [ Lol | ] se encuentran disponibles solo

tolf3 Grupo de ajuste de bloqueo 1, 2, SV para el indicador(TC4[ -N[IN).
(@] Error

Display |Descripcion Solucién de problemas

oPEn  |Parpadeassi el sensor de entrada se des conecta o el sensor no esté conectado. | Comprobar el estado de sensor de entrada.
HHHH  |Pampadea silaentrada del sen sor de medicion es mayor que el rango de temperatura. | Cuandolla enfrada es t dentro del rango de:
LLLL |Parpadea silaentrada de s ensorde medicion es inferior al rango de temperatura. | temperatura nominal, es ta pan talla se apaga.

(m] Precauciones de uso

1. El cable de conexién de ésta unidad debera separarse de la linea de alimentacion y de alto voltaje para
prevencion de ruido inductivo.
Para terminal de rizo, seleccionar forma de terminal (M3).

Por favor instale un switch de alimentacién ¢ un interruptor automético para cortar la alimentacion.
Instale el switch de alimentacién o interruptor para suministrar o cortar la energia. El switch de alimentacion
6 el interruptor automatico se deberan instalar cerca del usuario para un control conveniente.
No usar este producto como voltimetro 6 amperimetro, éste es un controlador de temperatura.
En caso de usar un sensor RTD, deberan usarse 3 cables. Si necesita extender la linea, deberan usarse 3 cables
con el mismo grosor de linea. Puede causar desviacién de temperatura si la resistencia de la linea es diferente.
En caso de poner juntas las lineas de alimentacion y desefial, debera instalarse un Itro para proteccion de
ruido a la linea de alimentacion y la linea de sefial de entrada debera blindarse.
Mantener lejos de los instrumentos de alta frecuencia. (La maquinas de soldadura y de coser de alta
frecuencia controladores SCR de gran capacidad).
. Al suministrar entrada de medicion, si se muestran “HHHH"
problemas. Apague la alimentacion y revise la linea.
10. Ambiente de instalacion

@ Se debera de instalar en interiores. ® Altitud Max. 2,000m

® Grados de contaminacion 2 @ Categoria de instalacion Il
X Puede causar un mal funcionamiento si no se siguen las instrucciones anteriores.

N

© ® N oun rw

6 “LLLL", la entrada de medicién podria tener

(] Productos principales

M Sensores fotoeléctricos M Controladores de temperatura

M Sensores de fibra optica M Transductores de humedad/temperatura
M Sensores de puertas M SSR/Controlador de potencia

M Sensores de puertas laterales M Contadores

M Sensores de area Temporizadores

Avtonics Corporation

hitp://www.autonics.com

Tu apoyo total en 6n industrial

M Sensores de proximidad M Vedidores de panel IMATRIZ
M Sensores de presion M Medidores de pulsos(ritmo)/tacmetros 116, gi, Yangsan-si, do, Korea
M Encoders rotativos M Unidades de display MOFICINA DE VENTAS :

M C de sensores

#402-404, Bucheon Techno Park, 655, Pyeongcheon-ro,
Wonmi-gu, Bucheon, Gyeonggi-do, Korea
TEL:82-32-610-2730/ FAX:82-32-329-0728

W E-mail : sales@autonics.com

M Fuentes de alimentacion

Ml Control switches / Lampara / Buzzers

M Bioque de terminales E/S / Cable

H Motores a de

M Paneles Logicos/Graficos

M Dispositivos de red de campoz

M Sistema de marcado laser (fibra, COz, Nd: YAG)
Ml Sistema de soldadura por laser

Para propuestas de mejora y desarrollo en los
productos contactenos en: product@autonics.com
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